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Detector e Preditor de Roping em Hidrociclones

Descricao

O Sistema Detector e Preditor de Roping (DPR) O DPR é uma inovagdo em inteligéncia
em hidrociclones mede o angulo de saida do artificial, pois inicialmente utiliza visdo
jato no underflow, usando uma camera artificial para classificar diferentes
especial (Figura 1) e as vibragdes em diferentes estados do dngulo de saida em relagéo as
pontos da carcaca (manto, descargas e vibragbes medidas, para posteriormente
alimentacao) (Figura 2). treinar  algoritmos de aprendizado

profundo voltados a predigao de Roping.

Figura 1: Detector de
I forma de jato e dngulo
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Beneficios da solucao

O sistema apoiara o negdcio nos seguintes pontos:

1 - Prevenir riscos e aumentar a seguranca de pessoas e

equipamentos.

2 - Aumentar a disponibilidade e a vida Gtil do hidrociclone. .
Figura 2: Angulos de funcionamento normal e Roping

3 - Aumentar o intervalo entre manutenc¢des (MTBF).

4 - Reduzir emergéncias associadas a falhas imprevistas.

5 - Diminuir os custos de manutencao.

6 - Melhorar a qualidade da producdo.
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Funcionamento

O funcionamento deste sistema é expli-
cado em trés etapas: deteccao, diagnos-
tico e predicao. Para a deteccdo, observa-
se e classifica-se a forma do jato de saida
no underflow (Figura 3). Com isso, é pos-
sivel detectar o momento em que ocorre
o acordonamento. Na segunda etapa, as
imagens obtidas na deteccao sao proces-
sadas e sdo calculados angulos do jato
para obter um valor numérico do estado

de Roping (Figura 4).
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Figura 3: Forma de jato
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Figura 4: Funcionamento normal e Roping
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Funcionamento

Na terceira etapa, os valores do angulo do jato sdo combinados com os acelerometros instala-
dos na estrutura do hidrociclone (manto, tubulagdes de carga e descarga) e enviados a um
sistema inteligente que aprende e, posteriormente, prevé quando ocorrera Roping (Figura 5).
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Figura 5: Comunicagdo de sensores para prever Roping

Apoio a tomada de decisoes

- Priorizacao dos sistemas a manter.

- Implementar melhorias no plano de manutencgao.
- Prever falhas.

- Aumentar o MTBF.
- Melhorar a disponibilidade e a confiabilidade do equipamento.
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